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南京行走焊接机器人案例

发布日期: 2025-09-27 | 阅读量: 35

焊接机器人可提高焊接效率，减少企业的人工和材料成本，对焊缝实现精确焊接，稳定焊接
质量，在使用过程中，会受到人为环境和本体老化等因素影响，导致出现一些故障，及时解决不
会对焊接工作造成影响，下面为大家总结几个常见的故障。编程和误操作引发的故障。焊接机器
人多采用离线示教编程，需要技术人员实现编辑系统参数，在设置参数时，如果出现误差就会造
成焊接缺陷，需要对参数进行微调，在出现误操作时，需要对操作人员进行培训和严格按照操作
流程进行。操作系统故障。经常出现数据丢失或者操作系统无法启动，焊接机器人具备保护功能，
可对故障源发出报警信号，只需根据报警提醒来检修故障，对焊接参数进行定期备份以防数据丢
失。本体老化影响焊接质量。焊接机器人在使用过程中会出现老化现象，需要定期进行保养，进
行日常清洁保养，可以延长焊接机器人使用寿命，也能保证稳定焊接。以上就是焊接机器人经常
出现的故障，预防大于修正，根据操作人员的经验和操作流程相结合，可以减少焊接出现的失误，
通过内外部因素共同预防，焊接机器人可以更好地提升效益。江苏冀唐智能焊接装备致力于提供
焊接机器人系统，拥有丰富的案例，欢迎您来公司实地考察。南京行走焊接机器人案例

焊接机器人从事焊接生产时，在焊接机器人外侧安装防护围栏，阻止无关人员靠近。在操作
焊接机器人时，工作人员佩戴防护装备。进行点焊作业，只需进行点位控制，而焊钳在点与点之
间的移动轨迹没有严格要求。因此，焊接机器人不要有足够的负载能力，而且在点与点之间移位
时速度要快捷，动作要平稳，定位要准确，以减少移位的时间，提高工作效率。焊接机器人防护
围栏用途是在生产的外设立防护措施，建立防护围栏保证人员和设备安全，安装门或留通道便于
货物进出和人员检修。对于焊接机器人负载能力，取决于所用的焊钳形式，对于与变压器分离的
焊钳，焊接机器人负载30-45kg。这种焊钳形式二次电缆线长，电能损耗大，也不利于将焊钳伸入
工件内部焊接。另外电缆线随焊接机器人运动而不停摆动，电缆的损坏较快，目前已经逐步替换
成一体式焊钳。为了避免环境因素对焊接机器人造成不良影响，延长使用寿命，将焊接机器人安
装在防水干燥、灰尘少的地方。并且控制柜和焊机尽量也与地面保持一段距离。机器人安装完成
后，应立即安装防护围栏，避免意外情况造成人员和设备重大损失。苏州焊接机器人集成厂家自
动化焊接机器人系统，就选江苏冀唐智能焊接装备，欢迎来电咨询。

苏州焊接机器人厂家如何选择？在焊接工业的发展进程中，对焊接机器人的需求也随之增加，为
提焊接效率，稳定焊接质量，取得较好的经济效益，选择配套厂家需多方面考虑，下面跟您分享
一些小技巧。1、考察厂家的研发实力。研发实力是由厂家的研发团队决定，根据客户产品的性质，
提高系统解决化方案，可供客户按需选择。2、注意比照型号，谨防价格陷阱。市场上有很多的型
号和功能的焊接机器人，价格差异从几万到十几万不等，因此在选型的时候需要小心，谨防厂家
的价格陷阱，面对较高价的焊接机器人，需要考察其技术水平。3、技术水平直接影响焊接质量。
为提高焊接效率和质量，都选用机器人焊接代替人工焊接的方式，厂家的技术水平较高，能够24
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小时持续稳定地焊接，节省劳动成本的支出，为企业创造不小的经济效益。4、观察售后服务体系
是否完善。随着机器不断使用，会出现配件老化或损坏的情况，因此需要确认售后服务范围，包
括是否提供的质保服务或是配件服务。5、注意考察客户口碑。为提高市场竞争力，需要具备完善
的售前、售中、售后服务体系，按照用户需求制定解决化方案，提供安装调试和培训操作等服务，
以及提供售后技术支持。

下面介绍一下焊接机器人工作站的构成和原理。焊接机器人工作站包括焊接机器人本体、变
位机、轨道行走系统、焊缝自动跟踪技术、翻转台、安全系统等。焊接机器人在焊接过程中，变
位机可将焊件自动翻转，有利于实现有效焊接，提高了焊接的自动化水平。焊缝自动跟踪技术可
对焊缝智能识别，通过下达指令，对焊缝实现精确焊接，保证焊缝美观且牢固，提高焊接精确度，
稳定焊接质量。自动跟踪传感器可对焊接过程多方面监测。包括“焊接前”、“焊接内”、“焊
接后”传感器。焊接前传感器位于焊点前追踪焊缝和定位激光束。焊接中传感器使用照相机或二
极管检测焊接过程，相机系统能分析锁眼和焊接池，二极管系统能够检测加工光、热辐射或者反
射激光的强度。焊接后传感器检查完成的焊点，确定焊点是否符合质量要求。传感器依靠程序化
的极限值来区别零件的优劣。焊接机器人工作站设置安全系统，当焊接作业出现误操作或有人员
进入工作范围内，焊接机器人紧急停止作业，保护焊接机器人本体不受损失，减少经济损失。以
上就是焊接机器人工作站的工作原理，通过焊接机器人搭配焊缝自动跟踪传感器等辅助设备，焊
接效果更好，帮助企业提高企业效益。江苏冀唐智能焊接装备致力于提供健身器材焊接机器人系
统，有需求的不要错过哦！

江苏某某公司是一家精密工业公司，主要从事冲压模具、型腔模具等生产设计等，松下的焊
接机器人工作站已经用了2年多了，需要进行保养维护工作。江苏冀唐智能焊接装备为该公司的松
下焊接机器人工作站进行维护保养工作。客户在购买松下焊接机器人工作站，一般在使用两年就
需要对焊接机器人工作站进行维护保养。定期的检查与维护保养是正常运转所必须的，确保机器
人正常工作以及操作人员安全。客户的焊接机器人已经使用了2年多的时间，需要对机器人零部件、
润滑油、电池进行更换。作业流程大致如下：1、关闭机器人所有电源；2、更换电池元件；3、更
换润滑油；4、更换其他元器件；5、开启机器人电源；6、在确保人员安全的情况下，由客户操作
人员在无工件的情况下进行试运行；7、在试运行无误后，进行小批量工件试生产；在完成上述所
有作业流程后，与客户签订维护保养验收手续，正式完成本次的维护保养工作。江苏冀唐智能焊
接装备专业从事于非标焊接设备和焊接机器人工作站等业务，在工程机械、汽车零部件、机械等
行业获得客户的信赖。同时提供松下电焊机、松下机器人的备品备件和维保服务。欢迎广大用户
来电洽谈焊接机器人集成系统，就选江苏冀唐智能焊接装备，有需求的欢迎来电咨询。铝合金焊
接机器人集成系统

江苏冀唐智能焊接装备致力于焊接机器人工作站，期待您的光临！南京行走焊接机器人案例

为江苏某健身器材公司提供多套机器人焊接工作站，主要为客户提供滑翔机、跑步机框架工
作站，动感单车骨架焊接工作站，无氧运动器材骨架焊接工作站等产品零部件焊接的机器人焊接
工作站。项目产品配套：包含滑翔机、跑步机框架工作站，动感单车骨架焊接工作站，无氧运动
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器材骨架焊接工作站。解决问题：采用焊接机器人工作站焊接后，较大改善了产品因人为差异而
导致的质量、美观度等一系列问题。作为企业头疼的人员管理问题。在使用自动化焊接机器人工
作站后得到了非常明显的改善。由于订单多，生产任务重。企业需要不停的，大量的招聘焊接技
术人员。而焊接技术人员在市场上又属于比较冷门的从业人员较少导致企业的招聘成本增加。面
临着招不到人，留不住人的难题。采用自动化焊接机器人工作站焊接后人员方面也得到良好的改
善。由原先较多时200名焊工锐减到现在的不到100名焊工。真正的帮助企业解决了：招工难、管
理难、产品质量难等问题。进一步推动企业向工业4.0工厂前进。南京行走焊接机器人案例


